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UTILISATION
DE VANTAGE LITE,
SPRINGBOARD LITE,
VANGUARD PAR
FAUTEUIL ROULANT
ELECTRONIQUE

TABLEAU DE CORRESPONDANCE



PILOTAGE PAR LE JOYSTICK DU
FAUTEUIL ROULANT ELECTRIQUE

« VANTAGE LITE, SPRINGBOARD LITE,
VANGUARD sont compatibles avec la plupart
des commandes de fauteuil roulant électrique
selon les criteres des diapositives suivantes.

e Ces tableaux precisent les commandes fauteuil

compatibles, les réglages fauteull, les accessoires
necessaires, les réglages.
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TABLEAU DE SYNTHESE

DYNAMIC DYNAMIC DYNAMIC PENNY AND SUNRISE MEYRACAN
CONTROL CONTROL CONTROL GILES DELPHI
REM 24SD Gal REM550 R-NET
Photos é
Matériel | ECU ECU ECU OUTPUT BLUEBOX
fauteuil MODULE
nécessaire
Réglages | OUI Oul NON NON NON NON
fauteuil
Matériel Cable ZZAF Cable ZZAF Cable ZZAF Cable ZZAF | Cable ZZAF Cable ZZAF
nécessaire Nous préciser le Nous préciser le Nous préciser le Nous préciser le Nous préciser le Nous préciser le type
type de fauteuil type de fauteuil type de fauteuil type de fauteuil type de fauteuil de fauteuil
Réglages Menu moyen d’acces, Manette :

Vitesse défilement : 1.0
Temps d’acceptation : .01
Délai relachement : .01
Auto répétition : arrét
Type défilement maintenir
Délai activation : marche
Type d’acces : auto
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DYNAMIC CONTROL

( notamment INVACARE et LIFESTAND)

nota: la gamme utilisant | 'électronigue SHARK n 'estpas compatible.

. Commande fauteuilnécessaire REM 24SD ou REM 24SC

. Interface fauteuil Dynamic control ECU nécessaire

. Réglage a faire sur le logicieWizard version 5:

—  Reécupérer le programme fauteuil .

—  Fichier—> programme ou diagnostic

—  Choisir « specific option ACS REM 24SD »

— Activer « mode souris ECU » en mettant OUI.

—  puis choisir le paramétre « contréle d 'environnesemettre ECUL1(B) sur « oui ».

— Le passage du pilotage du fauteuil au pilotage dgnthése se fait par le bouton représentaniuietiil et le retour par le
pictogramme « lapin ». Ces 2 boutons sont remplasaizie un contacteur.

. Matériel nécessaire Cable ZZAF a brancher sur VTL, VG ou SBL et sur ECU.

REM 24SD Interface ECU

l Cable ZZAF a
brancher sur le
(P boitier ECU

Cable invacare
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DYNAMIC CONTROL
( notamment INVACARE et LIFESTAND)

nota: la gamme utilisant | "électronigue SHARK n 'estpas compatible.

. Interface fauteuil Dynamic control ECU

. Réglage logiciel Wizard version 5:

. Récupérer le programme du fauteuil .

. Fichier programme ou diagnostic

. Option changer le type de module, sélectionner « Rem G91S »

«  Par défaut le programme est converti en mode scahriaut modifier le parameétre « entrée » de « scanrge« manette
seule » et plus bas dans les « user profiles optiondifimole « joystick source » de « display » a « RIM » suisttes
programmes.

. Le passage du pilotage du fauteuil au pilotagladgnthése et retour se fait par le bouton blprésentant le fauteuil. Ce
bouton est remplacable par un contacteur.

«  Se servir du joystick externe en faisant haut asifour faire défiler les fonctions sur le G91Seemettre sur le mode ECU,
gauche et droite sur le joystick permettent dedealun choix.

. Cable ZZAF a brancher sur VTL, VG ou SBL et sur ECU.

. Commande fauteuit ACS DX-REM G91S A + joystick extern®X RIM

Interface ECU

Joystick externe  DX-REM G91¢ l Cable ZZAF a
- brancher sur le
é ‘ (A boitier ECU
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DYNAMIC CONTROL
( notamment INVACARE et LIFESTAND)

nota: la gamme utilisant | "électronigue SHARK n 'estpas compatible.

Commande fauteuit ACS DX-REM 550

Interface fauteuil Dynamic control ECU

Aucun réglage logiciel WIZARD. Le passage du pilotage du fauteuil au pilotageadshtheése se fait par le bouton fonction

paramétrable du manipulateur. Ce bouton est re@pla@ar un contacteur.

Cable ZZAF a brancher sur VTL, VG, SBL et sur ECU

REM 550 Interface ECU

Cable ZZAF a
brancher sur le
(A boitier ECU
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PENNY AND GILES
R-NET

 Commande fauteuil:tout type de commande compatible avec interface (@Mtput module)
PENNY AND GILES avec contacts. ( le boitier OMMI éacultatif)

e CableZZAF a brancher sur VTL, VG ou SBL et module OUTPUT

Boitier OMNI facultatif Cable ZZAF

LED JSMs

Color JSMs
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SUNRISE DELPHI

e Commande fauteuGamme QR
e Interface fauteuiSUNRISE QRECM

« (CableZZAF a brancher sur VTL, VG ou SBL

Cable ZZAF
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MEYRA

e Commande fauteuilMEYRACAN Bus N°13 ou suivant ou tout joystick brdagcsur électronique
MEYRACAN

*  Manipulation : un appui sur le bouton MODE du fauteuil jusqu’a eghoBLU », ce bouton MODE
est remplacable par un contacteur. Les 2 clignsfa@tivent servir de validation sur I'écran de la
synthese.

* Interface fauteuil PROTEOR BLUEBOX référence 771203 a brancher sumystjck
MEYRACAN

 Cable ZZAF branché sur l'interface BLUEBOX et la synthese.

Céable ZZAF

Interface
BLUEBOX
Cable a
brancher sur
== MEYRACAN a4k
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OTTO BOCK

» Pas de possibilité de controle par le
joystick.



