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CELLLOBRLIEEL S noir, blanc, rouge, vert, violet,
jaune, rouge, bleu, |autocollants : jaune, rose, jaune, bleu, sourire, rouge, vert, jaune,
O R rouge noir jaune gris gris noir noir vert rouge, bleu, vert cercle, main, perso bleu, sourire, main |vert rouge rouge
P mécanique mécanique mécanique mécanique mécanique mécanique mécanique mécanique mécanique mécanique mécanique mécanique mécanique mécanique
A 0 pression pression légere pression légere pression inclinaison mercure pince totale pression pression pression pression pression pression levier pression
A ATIO 1,27 x 1,27 45x1,3 5,08 diameétre 8 diamétre 2,2x0,6x0,6 7,62 x 3,5 diameétre|4,5 diamétre 4,5 diamétre 2,5 diamétre 6,3 diameétre 11,5 diametre 6,35 diameétre 10,16 x 5 6,35 diameétre
OR A ATION (g) [fee] 10 50 180 0 300 400 250 130 100 150 71 110 43
DEPLA AVA
A ATIO 0,4 0,7 0,05 0,2 moins de 5° 0,5 0.8 0,2 0,03 0,12 0,17 0.0635 [L 0°de flexion 0,0381
clic auditif, visuel,
RETOUR clic auditif, tactile [clic auditif, tactile [tactile clic auditif, tactile |aucun aucun clic auditif, tactile [clic auditif, tactile |clic auditif, tactile |clic auditif, tactile clic auditif, tactile clic auditif, tactile aucun tactile
A PR 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm
7C15, 7C16, 7C17, 7C18,
7C19, 7C20, 7C21, 7C22, | 7C23, 7C24, 7C25,
R R 7C01 7C02 7C03 7C04 7C05 7C07 7C08 7C09 7C10 7C29 7C26, 7C27, 7C28 |7C43 7C30 7C36
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rouge, vert, bleu, noir, [rouge, bleu, vert, [rouge, bleu, vert,
gris jaune jaune, noir jaune, noir rouge gris clair noir rouge blanc noir et blanc
électronique électronique électronique mécanique mécanique mécanique mécanique mécanique mécanique pneumatique mécanique électronique électronique électronique
contraction pression ou
infra rouge infra rouge air pression pression pression pression pression levier pression pression air musculaire effleurement
selon modeéle : tube
capteur infra diamétre 0,8mm ou
ACTIVATION (cm) capteur infra rouge [tube 2,5x5,5 6,35 diamétre 12,7 diamétre 3,5 diamétre 12,7 diamétre boule de 15 mms |10 diamétre 3,5 diamétre 5 mms par 15 mms |1,5 diametre 2,5 diamétre
au souffle non réglable (effleurement
FORCE ACTIVATION (g) 0 réglable 50 & 300 71 156 100 200g a 1,5kg 30g 10 & 1000 100 au souffle et réglable|réglable ou a distance : 1cm)
DEPLACEMENT AVANT ajustable: de 0 a sans
ACTIVATION (cm) calibrable calibrable sans déplacement |0,3 0.0635 0,1143 0,0635 0,1143 0,5 environ 1 0,0635 sans déplacement _|déplacement sans déplacement
bip sonore, signal
RETOUR bip auditif bip auditif sans clic auditif, tactile _|clic auditif, tactile clic auditif, tactile |clic auditif, tactile |clic auditif, tactile |clic auditif sans clic auditif, tactile sans bip auditif lunimeux
TAILLE PRISE (mm) 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm 3,5mm ou prise usb
7N413, 7N41301,
7N41302,
REFERENCE 7C38 7H49 7L04 7C40 7C41 7N41303, 7N41304|7N425 7N82 7757 7759 7T100 7N93 7N19




